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 ىذرن سّر ِاستسداي : اهذادٗ عصرثاو اهى

م  
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 (:7مًِات اهىثاو )ى

 بقردهماردوؼـقمArduino Unoم

 ظقحفمواربمBreadboardممم

 ركمتقارمع‰لؿ ؿرصغ م‣DC motor 

 2تراغزدؿقرمN2222اوممPN2222 

 1داؼقدمN4001اوماىمبدؼؾمم 

 طقؾقماومم5.5عؼاوعفم 

 تقصقؾمأدلاك 

 طابؾماظؿقصقؾمباظاUSBم

 اٌطؾقسةماٌلاسدةورضفم 

م

م

صكمػذاماٌـالمدقفمغلؿكدمم‣ركمتقاارمعلاؿؿرمعاـمممم

ايفؿماظصغ موماظذىمؼقجدمسادهمصاكمظعابمالأرػاالمممم

صقظاتممم6صقظتموماضصاهمم3ومؼعؿؾمبػرقمجفدمؼؾدأمعـم

ومدااؿفدمعـااؾمػااذهمالمحرطاااتمعؿااقصرهمصااكم‣االاتمممم

اٌؽقغاااتمالأظؽتروغقاافماومصااكماىمعااـمظعاابمارػااالمممممم

ماظؼديمفماظؿكمهؿقىمسؾكم‣رطاتم

م  



 Simplify Arduino                                 ازدٍٖٕٔ ببشاطٛ 
 

   

 

 

121 

الاغؿفا معـمتقصقؾماٌؽقغاتمسؾكمظقحماظؿفاربمضؿمبؽؿابفمالأطقادماظؿاظقةمبؿمارصعفاممبعد

إمبقردهماردوؼـقم)عؾققزف:ميمؽـؽمانمودماظؽقدماظا•كمصكمضائؿفمالأعـؾفماىاػزهم

م( examples – servo – sweepصكمبرغاعجماردوؼـقم

م

م  
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//Example_11_Servo_Motor 
#include <Servo.h>  
Servo myservo;             
int pos = 0;     
 
void setup()  
{  
  myservo.attach(9);   
}  
 
  void loop()  
{  
 
  for(pos = 0; pos < 180; pos += 1)   
  {                                   
    myservo.write(pos);               
    delay(15);                        
  } 
  for(pos = 180; pos>=1; pos-=1)      
  {                                 
    myservo.write(pos);               
    delay(15);                      
  }  
 
} 

 مكتبه اضافًه


